Kriftesystem
Z F=0

lTlllT > M=0

paralleles .5

‘X‘D‘/ DR =0
\ 25 =0

zentrales .5

Il |
[ R

ZF;=D
//:/ ZF;_
Vs

allgemeines K. 5.

Freiheitsgrad

fges=3 *(n-1) -3 r; (allgemein)
fges=2 ck-s-> Fgestell (Fachwerk)

Haftung und Reibung
H<u, N ; R=u - N (Coulomb)
S,<S, - e” S,=S,; - &'* (Eytelwein)

lineare Bewegung (gleichformig
beschleunigt)

Rotation)
o(t)=w,) + a -t

Drehbewegung (gleichformig beschleunigte

v()=vyt+a-t

s(t)=syt vy t+ é at’
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V=r- o s=r- ¢ (Rollen)
a=r-o ; a,=r- o’
Dynamisches Grundgesetz
SFe=m-x SF,=m-y SM=J-¢
Massentrigheitsmoment J=[r* dm Satz von Steiner: J=J + md?
Zylinder Kugel Stab
tm, t 1 2 m, r 2 2 1 2
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Energiesatz Ekinl + Epotl + qu ) Wab - EkinH + Epotl[
Schwerefeld Feder lin. Bewegung rot. Bewegung Reibung
- _ 1 2 _ 1 2 _ 1 2 - .N.
E=m-g-h Epot_EC'Al Ekin_im'v Ekin_EJ'(’) Wrp=u-N-s
F=m g F=c - Al F=m-a M=J - a R=p-N
Wirkungsgrad
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